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ANEXOS: 

 ANEXO N° 1: PLANOS DE PRODUCCIÓN. 
 ANEXO N° 2: PARÁMETROS INVENTOR PARA SIN FIN CORONA. 
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1 INTRODUCCIÓN 
 
En el Proyecto Formativo de Dibujo Industrial desarrollado en el marco de la malla 

curricular propuesta por la Universidad Tecnológica Indoamérica para el segundo semestre 

de la carrera de Ingeniería Industrial; el catedrático propone una investigación mediante la 

cual sea posible emplear los conocimientos adquiridos en el salón de clase referidos al 

manejo del software CAD: INVENTOR PROFESSIONAL. 

 

Pues bien, dentro de la serie de sistemas mecánicos existentes el estudiante decide en 

primera instancia desarrollar los cálculos necesarios para poder automatizar la apertura de la 

puerta de una nave industrial que consta de un peso de 600 [kg], a tavés del consabido 

Sistema Mecánico Piñón-Cremallera, que transforma la Velocidad Angular en Velocidad 

Lineal. 

 

Los cálculos sostenidos para el Diseño Geométrico de dicho conjunto se exponen en 

el Capítulo 3 de este trabajo investigativo. Dado que en el mercado no se encuentra el motor 

allí expuesto, el estudiante decide emplear uno de mayor Velocidad Angular, para lo que 

implementa un Sistema Reductor de Velocidad Angular disponible en la biblioteca de 

INVENTRO PROFFESIONAL. 

 

Una vez se concretaron los cálculos, modelado y ensamble del Sistema Mecánico 

Reductor-Conversor de Velocidad, el siguietne documento expone los Planos de Producción 

de Conjunto y de tres de cuatro de los elementos diseñados, a saber: Árbol, cubo estriado, 

piñón y cremallera; esto a pesar de que para la consepción del ensamble se desarrollaron 

también los elementos: Rodamiento rígido de bolas, chaveta y tubería estructural cuyo 

modelado será expuesto en el Capítulo 4. 
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2 OBJETIVOS 
 
2.1 Objetivo Principal 
 
 Consolidar los conocimientos de Dibujo Industrial a través del empleo del software de 

dibujo asistido por computador INVENTOR PROFESIONAL. 
 
2.2 Objetivos Secundarios 
 
 Desarrollar en los semestres iniciales de la carrera de Ingeniería Industrial la 

capacidad investigativa del estudiante, tan necesaria para generar innovación en la 

sociedad. 

 Conocer como INVENTOR PROFESIONAL a través del diseño paramétrico es capaz 

de optimizar los procesos productivos al interior de las organizaciones. 

 Vincular el desarrollo del proyecto final de la cátedra con los demás Proyectos 

Formativos cursados en el periodo académico que culmina. 
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3 CÁLCULOS PARA EL DISEÑO GEOMÉTRICO DEL 
SISTEMA MECÁNICO PIÑÓN CREMALLERA 
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4 EVIDENCIA DEL MODELADO 
 

 
MODELADO FINAL DEL ÁRBOL 

 

 
MODELADO FINAL DEL PIÑÓN 
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MODELADO FINAL DE CREMALLERA 
 

 
MODELADO FINAL CUBO ESTRIADO 
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MODELADO FINAL SISTEMA NORMALIZADO 

 

 
MODELADO FINAL RODAMIENTO RÍGIDO DE BOLAS 
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ENSAMBLE ÁRBOL-CUBO ESTRIADO-RODAMIENTO-CHAVETA 
 
 

5 ANEXOS 
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